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continuiamo il discorso…

La Pianificazione – programmazione 

è (anche)

condivisione, partecipazione, correlazione

…..OGGI…..
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WBS (work breakdown structure)

P

SP1

WP1

WP2

A01

RISCHIO SPECIFICO

CONTESTUALIZZATO

A02

A(n)

SP2

A01

A02

A(n)

19/10/2016

WP1

La WBS è una scomposizione sistematica del progetto/lavoro, non definisce le connessioni logiche tra le attività
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Tecniche di 
pianificazione

Metododi rappresentazione
del calcolo

Rappresentazione 
grafica finale

CPM

Tecniche reticolari

PERT

Pianificazione avanzata

GANTT*

CON 

VINCOLI

CATENA 

CRITICA

ROLLING 

WAVE

Metodo base

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
Attività

S1

T1

Sa1

R1

S2

T2

Sa2

R2

S3

T3

Sa3

R3

Il GANTT non è un 

metodo di 

pianificazione. E’ un 

metodo di 

rappresentazione 

grafica
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A (gg)

B (gg)

A (gg)

B (gg)

A (gg)

B (gg)

A (gg)

B (gg)

Finish to start : B non può iniziare se A non è ultimata

Start to finish : B non può finire se A non è iniziata

Start to start : B non può iniziare se A non è iniziata

Finish to finish : B non può finire  se A non è ultimata
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ANALISI E IDENTIFICAZIONE DEL RISCHIO INTERFERENZIALE

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43

X X Sola compresenza, Rischio Interf. Limitato all 'uso comune di percorsi e apprestamenti

COMPRESENZA 1 2 3
Compresenza temporale e spaziale: Rischio Interferenziale

X X Sola compresenza, Rischio Interf. Limitato all'uso comune di percorsi e apprest.
COMPRESENZA 2 4 5

Compresenza temporale e spaziale: Rischio Interferenziale

X X X Sola compresenza, Rischio Interf. Limitato all'uso comune di percorsi e apprest.
COMPRESENZA 3 10 21 28

A A Compresenza temporale e spaziale: Rischio Interferenziale

X X X X X Sola compresenza, Rischio Interf. Limitato all'uso comune di percorsi e apprest.
COMPRESENZA 4 14 15 16 24 32

A A A B B Compresenza temporale e spaziale: Rischio Interferenziale

X X Sola compresenza, Rischio Interf. Limitato all'uso comune di percorsi e apprest.
COMPRESENZA 5 17 18 19 20 22

X X X Compresenza temporale e spaziale: Rischio Interferenziale

X X X X X X X X X X X X X X Sola compresenza, Rischio Interf. Limitato all'uso comune di percorsi e apprest.
COMPRESENZA 6 20 22 23 25 26 27 29 30 33 34 35 36 37 38

A A B A A A A B A A C C C Compresenza temporale e spaziale: Rischio Interferenziale

Sola compresenza, Rischio Interf. Limitato all'uso comune di percorsi e apprest.
COMPRESENZA 7 23 25 27 29 31 34 35 41

A A A A A A A A A Compresenza temporale e spaziale: Rischio Interferenziale

X X Sola compresenza, Rischio Interf. Limitato all'uso comune di percorsi e apprest.
COMPRESENZA 8 31 39

Compresenza temporale e spaziale: Rischio Interferenziale

ATTIVITA' COMPRESENTI  INTERFERENTIATTIVITA COMPRESENTI SENZA ALCUNA INTERFERENZA

A B GRUPPI DI ATTIVITA' INTERFERENTIATTIVITA' COMPRESENTI CON USO COMUNE DI PERCORSI E APPRESTAMENTI

ATTIVITA' COMPRESENTI CONNESSE DA VINCOLO DI PROPEDEUTICITA'



Il  CRONOPROGRAMMA DIVENTA STRUMENTO DI SINTESI E COMUNICAZIONE A 
SUPPORTO DELL’ORGANIZZAZIONE DELLA COOPERAZIONE, DEL COORDINAMENTO DELLE 

ATTIVITA’ NONCHE’ DELLA LORO RECIPROCA INFORMAZIONE.

11Geom. Luca Perricone19/10/2016

WBS

durata 
attività

vincoli

PIANIFICAZIONE/
PROGRAMMAZIONE

Mediante lo studio dei 
vincoli la pianificazione 
consente :

DEFINIZIONE E VALUTAZIONE 
DEL RISCHIO INTERFERENZIALE

CORRELAZIONE CRONOLOGICA E 
SPAZIALE  DI TUTTE LE ATTIVITA’
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